
 مشخصات درایو کنترل دور 

در  طراحی و تولید شده باشند و   IEC61000و  IEC 61800تمامی درایوهای کنترل دور باید مطابق با استانداردهای 

  DNVیا    CESI, KEMAهای معتبر  ارائه تایپ تست از یکی از آزمایشگاهصورتی که درایو از برندهای خارجی باشد  

در صورتی که درایو تولید داخل باشد    و  جهت اطمینان از صحت ادعای سازندگان در این رابطه ضروری است

 برداری و تولید را نیز ارائه نماید.های دانش بنیان باشد و پروانه بهره تولیدکننده باید از دسته شرکت

 

 مشخصات فنی  ❖

ولت متناوب تهیه شده باشد، اما باید قابلیت تحمل ولتاژ در بازه    400درایو باید برای کار در ولتاژ نامی   •

 ولت متناوب را داشته باشد.  480تا   340

 باشد.  هرتز می   62.5تا    47.5بازه فرکانس ورودی مورد قبل برای درایو با توجه به نوسانات رایج برق کشور   •

  باشد. هرتز  400صفر الی درایو باید   خروجی فرکانس •

کیلوهرتز و    12کیلووات تا    90  تا  هایفرکانس حامل درایو باید به صورت قابل تنظیم باشد و برای مدل  •

 کیلوهرتز قابل تنظیم باشد. 8کیلووات تا   110 بالای   هایبرای مدل 

 باشد. % 98بازدهی درایو در بار نامی باید حداقل  •

 غیرنامی باشد.درجه سانتیگراد بدون اعمال ضرایب   50بازه دمایی عملکرد درایو باید تا  •

 است .  % 95تحمل رطوبت مورد پذیرش برای درایو تا  •

  متر با اعمال ضرایب غیرنامی   4000بدون غیرنامی شدن و تا    دریا  سطح  از  متر  1000تا    کارکرد   ارتفاع  •

 باشد. 

 

 

 مشخصات کیپد درایو  ❖

صفحه کلید درایو باید دارای حافظه باشد و قابلیت جدا شدن داشته باشد تا بتوان از تنظیمات ذخیره   •

 . و آن را روی درب تابلو نصب نمود شده روی آن برای انتقال به سایر درایوها استفاده کرد 

و تمامی پارامترهای    در صورتی که درایو تولید داخل باشد باید صفحه نمایش آن دارای زبان فارسی باشد  •

   . ها و خطاها به صورت فارسی روی صفحه نمایش نشان داده شودلازم و مقادیر آن 



صفحه نمایش باید از نوع صنعتی باشد و نور پس زمینه سفید داشته باشد تا به مرور زمان باعث ناخوانا  •

 شدن آن نگردد. 

 نمایش دهد.   و فارسی   باشد تا کلمات را به صورت کامل و با زبان انگلیسی LCDنوع پنل باید از نوع  •

 دارا باشد. تغییر مقادیر و کنترل سرعت  ، پایین، چپ و راست جهتکلیدهای جهتی بالا •

 دارای کلیدهای استارت و استپ برای کنترل از روی کیپد باشد.  •

 دارای کلید مخصوص جهت تغییر بین حالت کنترل محلی و حالت کنترل از راه دور باشد. •

 متر قابل استفاده باشد.  25کیپد جداشونده تا فاصله   •

 

 اطلاعات صفحه نمایش کیپد  ❖

 آماده بودن درایو جهت استارت •

 چرخش موتور جهت  •

 ACوجود تغذیه  •

 توقف موتور  •

 صفر بودن سرعت موتور  •

 مقدار مرجع سرعت  •

 نمایش حالت کنترلی )لوکال/ریموت( •

   DCمقدار ولتاژ لینک   •

 گیری آن را دارد.  نمایش تمامی پارامترهایی که درایو قابلیت اندازه  •

 

 مشخصات نمایش و ثبت خطاها  ❖

 یا ورودی درایو  DCروی لینک  اضافه/افت ولتاژ •

 ورودی یا موتور   قطع فاز •

 یا لاک روتور   اتصال کوتاه •

 اضافه جریان موتور  •

 با منحنی تجسم حرارتی  اضافه بار قابل تنظیم •

 با سنسور دما ی موتور اضافه دما •

 دمای درایو اضافه  •



 فرکانس  •

 DCنوسان ولتاژ باس  •

 اضافه سرعت موتور  •

 خطای خارجی  •

 

 گیری توسط درایو پارامترهای قابل اندازه ❖

 DCلینک  ولتاژ   •

 ولتاژ خروجی درایو  •

 جریان خروجی درایو  •

 فرکانس خروجی درایو  •

 کیلووات و بالاتر الزامی است(   160های )در مدل    دمای محفظه درایو •

 دمای هیتسینک درایو  •

 درایو  CPUدمای  •

   پل یکسوساز ورودیدمای  •

 لغزش موتور  •

   DCبیشترین مقدار ریپل لینک  •

 با سنسور  دمای موتور •

 دمای موتور بر حسب ظرفیت حرارتی  •

 کیلووات ساعت مصرفی  •

 سرعت موتور  •

 توان خروجی  •

 گشتاور خروجی  •

 ساعت کارکرد درایو و موتور  •

 

 

 

 



 پارامترهای سیستم کنترلی درایو  ❖

 استارت/استاپ  •

 کنترل سرعت •

 چرخش مستقیم/معکوس  •

 ک حالت دستی یا اتوماتی •

 حالت عملکرد اضطراری  •

 

 ورودی و خروجی درایو ❖

 )یک ورودی به صورت پالسی(  عدد ورودی دیجیتال 7 •

 عدد خروجی دیجیتال  2 •

 10v-0یا  20mA-4قابل تنظیم روی   که حداقل دو عدد عدد ورودی آنالوگ  3 •

 10v-0یا  20mA-4قابل تنظیم روی  عدد خروجی آنالوگ  2 •

 250vAC, 5Aعدد رله خروجی با تحمل   2 •

 

 توابع منطقی درایو  ❖

 عدد تایمر داخلی  3 •

 گر دیجیتال عدد مقایسه  2 •

 های تنظیمات  عدد گروه  3 •

 بالارونده و پایین رونده عدد توابع لبه  3 •

 

 استانداردها -

استانداردهای   برندها   زیررعایت  تمامی  آزمایشگاه  برای  از  تست  تایپ  ارائه  معتبرو  خارجی  خارجی  های  برندهای  تایپ    برای  که 

 ها با موفقیت گذرانده شده باشند برای تجهیز درایو الزامی است:هستند در آن  زیرهایی که صراحتا مربوط به استانداردهای تست

• IEC 61800-3&5 : Adjustable Speed electrical power drive systems 
• IEC 60146 : Semi Conductor Converters 

• IEC 60747-6 : Thyristors 

• IEC 60326 : Printed Circuit Boards 

• IEC 60269 : Cartridge fuses for voltages up to and including 1000 VAC and       1500 VDC 



• IEC 60079 : Electrical Apparatus for Explosive Gas Atmospheres 

• EN 60204-1 : Safety of machinery - Electrical equipment of machines , General requirements 

• IEC 60721-3-3 : Classification of environmental conditions. Air quality      chemical vapours, 

unit in operation 

 

 مشخصات فنی تخصصی درایو کنترل دور

 ریقسمت جداپذ  5به حداقل    دیبا  ویدرا  یکیالکترون  یهابرد  نیسبک و کمپکت باشد. همچنساده،  درایو باید دارای طراحی   .1

 . دی نما آسانرا  ویقطعات درا ضی و تعو ریشده باشند تا تعم میتقس

  ی برا خود را ینام انیجر %180و  هیثان 60 یبرا  خود راجریان نامی   150در خروجی %کار بوده و باید از نوع سنگین  درایو .2

 .  بدون مشکل تحمل نماید هیثان 10

موجود باشد. در روش کنترل   ویدر درا  د ی( باVector Control)  ی( و کنترل بردارV/Fهر دو روش کنترل سرعت اسکالر )  .3

  د یحالت با  نیا  میتنظ  یموتور در لحظه استارت فراهم کند. برا  یرا برا  یبتواند تا دو برابر گشتاور نام  دیبا  وی درا  یبردار

 مشاهده و انتخاب کرد.    ویدرا یرهارا در پارامت vector controlبتوان روش 

پارامتر توسط کاربر بین انواع مختلف پمپ  1درایو باید دارای قابلیت ماکرو کاربری پمپ باشد به شکلی که تنها با انتخاب  .4

های شتابگیری و ... به طور های پایین، شیبشناور یا افقی، تمامی تنظیمات کنترلی، حفاظتی، حفاظت کفگرد در سرعت

 اندازی باشد.  خودکار توسط درایو تنظیم شده و آماده راه

  ر یخودکار مقاد   یریگو اندازه  ییشناسا  یبرا  Autotune  تیقابل  یدارا  دی با  ویمدل موتور، درا  قیدق  صیبه جهت تشخ .5

 (. ستایا ون یبه چرخاندن آن باشد )اتوت ازیمقاومت و اندوکتانس موتور بدون ن 

هستند که کاربر از    یی هاسرعت  پیش تنظیم  یهاباشد. سرعت  یزیرقابل برنامه  پیش تنظیمسرعت    16  یدارا  دیبا  ویدرا .6

  ی هایق مختلف، مثلا با فعال کردن ورودیوارد کند و سپس به طر  ویدر حافظه درا  ییمجزا  یدر پارامترها  تواندیقبل م

 دهد.  رییرا تغ  ویدستور سرعت درا تالیجید

( خود ثبت و ضبط Non-Volatile RAM)  ینشدنخطا را با ثبت زمان و نوع خطا در حافظه ماندگار پاک  20تا    دیبا  ویدرا .7

 کند. 

  مجهز باشد.   ویکامل به درا  نیخوانش و کنترل و ارسال فرام  تیبا ارائه هر دو قابل  Modbus  یبه پروتکل مخابرات  د یبا  ویدرا .8

همچون   یمختلف خوانش  ریارائه مقادارائه گردد.    RS485و ترمینالی روی بستر فیزیکی    RJ45این پروتکل باید از دو پورت  

  ی توان نام   تال،یجید  یهایورود  تیوضع  ،یتوان خروج  ، یگشتاور خروج  ،یخروج  انیجر  ،یمرجع فرکانس، فرکانس خروج

ساعت کارکرد    و،یساعت کارکرد درا  لوواتی، کDC  نکیآنالوگ، ولتاژ ل  یهایورود  گنالیمقدار س  و،یدرا  ی نام  اژولت  و،یدرا

و نوشتن   میتنظ  تی مودباس در کنار قابل  قیخطا از طر  ایاز جمله در حال کار، خاموش    ویدرا  تیوضع  و،یدرا  یدما  و،یدرا

سرعت    رییهمچون استارت، استاپ و تغ  یکنترل  نیارسال فرام  تیابلق  نیمودباس و همچن  قیاز طر  ویدرا  یپارامترها  یتمام

 است. یمودباس الزام قیاز طر

باشد . در صورتی که کنترل دور از   DC یا چوک در لینک (capacitor Film) های نواریکنترل دور باید مجهز به خازن .9

 .شوداستفاده کند در غیر این صورت مورد قبول واقع نمی DC در لینک  %3  کند باید از چوکخازن الکترولیتی استفاده می



اتصال    یآنالوگ برا  ی به همراه دو ورود  یو ولتاژ  یانیجر  جیرا  یاستفاده از سنسورها  تیبا قابل   یداخل  PID  یدارا  د یبا  ویدرا .10

 استارت باشد.   یو خطا ی استندبا تیدو سنسور به طور همزمان و قابل ونیو اتوماس

به باز کردن قاب    ازیبتواند فن را بدون ن دیآسان باشد. کاربر ساده با  ضیتعو  تیصدا با قابلکم  یمجهز به فن داخل  دیبا  ویدرا .11

ه  ها باید توسط سازنده درایو ب. ظرفیت هوادهی فندی نما  ض یدر بازار تعو  جیرا  ی هابا مدل  یو به صورت سوکت  ویدرا  یاصل

ها از مدار زمان کارکرد دائم بیش از اندازه گرم نشود. همچنین در صورتیکه کلیه فن  درطور کامل محاسبه گردد تا دستگاه  

باشد،    ریامکان پذ  ویدرا  یبر اساس دما  یاخلهوشمند فن د  میخارج شوند ، درایو باید بصورت اتوماتیک خاموش گردد. تنظ

 . ابدی شیدرجه به بالا( وارد مدار شود و دائما در حال کار نباشد تا عمر فن افزا 40)  یمشخص  یدر دما دی با ویفن درا

کل .12 تنظ  لوهرتزیک  8تا    2  نیب  دیبا  ویدرا  ی دزنیفرکانس  درا  میقابل  مد  یاختصاص  یتابع  یدارا  دی با  ویباشد.    تیریجهت 

  و،یبه طور خودکار اما موقتا تا خنک شدن درا  یدزنیسرعت کل   و،یکه با گرم شدن درا  یباشد به صورت  ی دزنیهوشمند کل

 . ابد ی کاهش 

داخلی    C3یا    C1با سطح   EMC ، فیلترRFIهای ایجاد شده مجهز به فیلترکنترل دور باید به جهت جلوگیری از هارمونیک .13

 باشد.    12IEC-3-61000اروپا   نویزبوده و منطبق با استاندارد 

باشد. مطابق با این    IEC 61000-3-12د  سطح هارمونیک سیستم کنترل دور در قسمت ورودی آن باید مطابق با استاندار .14

استاندارد، کنترل دور در قسمت ورودی خود نباید نیاز به هیچ گونه چوک و فیلتری داشته باشد و هارمونیک آن باید در  

سطح مجاز قرار بگیرد و در صورتی که این هارمونیک تولید شده از مقدار مجاز تجاوز کند پیمانکار موظف به تهیه تمامی 

باشد و باید میزان هارمونیک تولید شده را در حضور کارفرما در یک تست این سطح هارمونیکی می  ادوات الزم جهت بهبود

 .گیری کنداندازه

کامل متون باشد تا نام    شینما  تیو با قابل یچندخط شرفته،یپ یا ماتریسی  TFT ای OLED شیصفحه نما یدارا  دیبا ویدرا .15

به دفترچه راهنما    ازیبدون ن  ماتیبه صورت کد نباشد و تنظصرفا  داده شوند و    شیپارامترها به صورت کامل نما  ریو مقاد

در نور آفتاب    ییبالا  یی خوانا  د ی با  ش یصفحه نما  ن ی. ارد یکه ممکن است همواره در دسترس نباشد، به سهولت انجام پذ

  شی به نما  یخطاها  نیمختلف را داشته باشد. همچن  یها و پارامترها یریاندازه گ  ر،یهمزمان مقاد  ش ینما  تیداشته و قابل

راهنما جهت  چهبه خواندن کد خطا و مراجعه به دفتر یازین  دی نبا گری شوند و دیدرآمده به صورت نام کامل خطا نوشته م

آسان   رییجهت تغ  یکنترل دست   یاختصاص  دیکل  یدارا  دیبا  ویاطلاع از خطا نباشد و بتوان به سرعت خطارا برطرف کرد. درا

که با زدن    یاباشد به گونه  Handو    Auto  یاختصاص  د یکل  یدارا  دی با  ویباشد. درا  یمرجع کنترل به حالت دست  عیو سر

 پرداخت.  ویبه کنترل درا زین پدیک قیبتوان از طر Hand د یو با زدن کل ردیبگ فرمانها نالیتنها از ترم Auto دیکل

 . خاص را داشته باشد یهادر سرعت یمکانیک یهااز لرزش  یرا جهت جلوگیر Skip Speedداریو باید امکان  .16

و موجب  اوردیب نییرا پا  ویدرا یتوان مصرف زانیکم م ی باشند تا در بارها یانرژ ییصرفه جو یتابع اختصاص یدارا وهایدرا .17

قابل    ویدر درا  دی با  یدر مصرف انرژ   ییصرفه جو  یقبض برق شود شود. پارامتر اختصاص  نهیو هز  یدر انرژ  ییصرفه جو

 باشد.  م یو قابل تنظ تیرو

  ، یساعت مصرف  لوواتیک  تال،یجید   یهای ورود  تیآنالوگ، وضع  یهایورود  ریشامل مقاد  یعموم  یریگاندازه  ریارائه مقاد .18

جر  نک،یتسیه  یدما  و،یدرا  یداخل  یدما ولتاژ،    یخطاها  یهاشمارنده  و،یدرا  یالحظه   انیگزارش  افت  و  ولتاژ  اضافه 

تواند  بها را  ی ریگاندازه  نیا  ی تمام  دیبا  ویدرا  باشد.  ویدرا  ی کارکرد کل  مانبار و ز  لیپروفا  و،یدرا  ییدما  یخطاها  یهاشمارنده



کاربر قرار دهد تا    اریدر اخت  یپروتکل مخابرات  قیاز طر   ای و آنالوگ و    تالیجید  یهایخروج  قیاز طر  ش،یصفحه نما  یرو

 و الکتروپمپ داشت.  ویتابلو، درا تیوضع یرو یقیدق شیبتوان پا

 مختلف باشد.  یسطوح دسترس نییتع یرمزدار برا یدسترس تیقابل  دیبا ویدرا .19

کنترل دور در قسمت خروجی خود باید دارای فیلتر باشد تا از ایجاد نویز و ارسال آن به سمت موتور جلوگیری کند و   .20

همچنین این فاصله مجاز در حالت کند.    متر پشتیبانی  100بتواند بدون استفاده از چوک خروجی فاصله تا موتور را تا  

متر امکان پذیر باشد و این مقادیر باید در دفترچه راهنمای تجهیز درج شده   200اضافه کردن یک چوک خروجی باید تا  

در خروجی    لاای باشد که مانع ایجاد نویزهای فرکانس باگونهباشد. عملکرد فیلتر خروجی کنترل دور همچنین باید به  

روی الکتروموتور ایجاد نکند. در صورتی که این فاصله خروجی  (Current Bearing) گردد و هیچگونه جریان بلبرینگی  

متری را پیشیبانی نکند پیمانکار    100در دفترچه راهنمای کنترل دور ذکر نشده باشد و یا کنترل دور قابلیت فاصله تا موتور  

 .را تهیه کند لازمموظف است با هزینه خود تجهیزات 

اندازی سرعت موتوری که احیانا به دلیل حرکت سیال در حال  باشد تا قبل از راه  Spin Startدرایو باید مجهز به تابع   .21

 اندازی همان همان سرعت نماید.  چرخش است را تشخیص داده و سپس اقدام به راه

ثانیه و و سپس اعمال شتاب دوم    3دور بر دقیقه طی    2000درایو باید دارای تنظیمات دوشتابه برای شتابگیری سریع تا   .22

 دور بر دقیقه طی مدت زمان قابل تنیم طولانی تر برای جلوگیری از آسیب به کفگرد باشد.   3000تا 

 

 

 

  



 مشخصات سافت استارتر 

 اندازی های راه روش  ❖

 اندازی ذیل باشد: های راه مجهز به تمامی روش انداز نرم باید راه

 رمپ ولتاژ  •

 رمپ جریان  •

 اندازی تطبیقی( اندازی با منحنی پمپ )یا راهراه •

 ضرباندازی تک راه •

ها و حفظ سلامت کفگرد در  اندازی پمپ برای بهبود کاویتاسیون در تمامی پمپ های بالا، روش راهاز میان روش 

انداز نرم برای شرایط  ها در راهگردد. با این حال وجود تمامی روش های شناور برای تنظیمات توصیه می پمپ

 ضروری، الزامی است.  

 های توقف روش  ❖

 :باشد  لیتوقف ذ یهاروش  یمجهز به تمام  د یانداز نرم باراه

 رمپ ولتاژ  •

 ی انیترمز جر •

 ( ی قیتوقف تطب  ایپمپ ) یتوقف با منحن •

 توقف خلاص  •

. با  گرددی م  ه یتوص  ماتیتنظ  یو ضربه قوچ برا   ونیتاس یبهبود کاو  یبالا، روش توقف پمپ برا   یهاروش   انیم  از

 است. ی الزام ، یضرور  ط یشرا ی انداز نرم براها در راه روش  ی حال وجود تمام نیا

 

 توابع حفاظتی  ❖

  رفعال یو  قابل فعال و غ م یهر سه فاز به صورت قابل تنظ ی رو لی ذ یمجهز به توابع حفاظت د یانداز نرم باراه

 :کردن باشد 

  انیاضافه جر •

 بارهای استاندارد اضافه با استفاده از منحنی  (ی)تجسم حرارت ی کیبار الکتراضافه •

 ان یافت جر •



 ی قطع فاز ورود •

 ان یعدم تعادل جر •

 لاک روتور و اتصال کوتاه  •

 فاز  ی توال •

 اضافه ولتاژ •

 کاهش ولتاژ  •

 یانداززمان راه  •

  یاندازدر راه  ریتاخ •

 انداز نرمراه   یدما •

 با رله کنترل دمای خارجی موتور   یدما •

 خطای خارجی  •

 ستور یتر یخراب •

 ی داخل پس یرله با یخراب •

 

 گرمایشقابلیت پیش  ❖

موتور را گرم کند تا    ی قیدقا  ی برا   یاندازکه قبل از راه   یداشته باشد به صورت   شیگرماش یپ  ی ژگیو  د یانداز نرم باراه

 بخار گردد.  عانی قطرات شکل گرفته در اثر م

 اندازی سرعت پایین دو جهتهراه  ❖

  ش یآزما  ی برا   ی ژگیو  نیدر هر دو جهت داشته باشد. ا  نیی الکتروپمپ با سرعت پا  یاندازراه   ی ژگیو  د یانداز نرم باراه

در    ی کیو الکتر یکیمکان یها ب یاز آس   ی ری اند و جلوگروشن نبوده   ی اد یمدت ز ی که برا  ییهاالکتروپمپ   یاندازراه

 روتور بودن کاربرد دارد. لاک  ای ر یصورت گ

 

 تابع پاکسازی پمپ  ❖

به صورت خودکار بوده و با استفاده از    د یپمپ باشد و نحوه عملکرد آن با  یپاکساز  ی ژگیو  ی دارا  د یانداز نرم باراه

 . د یرسوبات نما یو معکوس اقدام به جداساز  میمستق یگشتاور بالا یهاچرخش

 دارای تمامی اندازه گیری ها از جمله: ❖



ها و ولتاژها را در اختیار کاربر قرار می دهد. تمامی موارد فوق باید در صفحه نمایش  جریان، ولتاژ و میانگین جریان

 . سافت استارتر قابل رویت باشند 

 پشتیبانی از پروتکل مخابراتی مودباس با قابلیت خواندن و نوشتن  ❖

تمامی  سافت تغییر  و  راه دو و همچنین خواندن  از  و ریست  استاپ  استارت،  فرامین  ارسال  قابلیت  باید  استارتر 

 گیری را ارائه دهد.  پارامترها و همچنین خواندن تمامی مقادیر اندازه 

 سافت استارتر باید دارای رله بایپس داخلی باشد   ❖

های بایپس خارجی به دلیل  کنند، و استفاده از مدل های غیر متعارف که روی تریستور کار میاستفاده از مدل 

 کیفیت نامطمئن کنتاکتورها و اشغال فضای تابلو و تعمیر و نگهداری بالا مورد قبول نیست.

 بالا را داشته باشد اندازی بارهای اینرسی قابلیت کیک استارت برای راه  ❖

یک جریان بپذیرد و در لحظات اول راه اندازی برای بارهای سنگین،    Kickstartسافت استارتر باید در پارامتر  

 این جریان بالا را به موتور تزریق کند. 

 با قابلیت جدا شدن  LCDصفحه نمایشگر گرافیکی  به صورت  ❖

یعنی صفحه نمایش باید نام تمامی پارامترها را به زبان لاتین و واضح نمایش دهد. همچنین کیپد را باید بتوان از  

 سافت جدا کرد و روی تابلو نصب نمود و با استفاده از یک کابل، ارتباط بین کیپد و سافت را برقرار نمود. 

 % 95کارکرد در رطوبت نسبی تا  ❖

 بدون کاهش ظرفیت و مشکل به کارکرد خود ادامه دهد.  % 95انداز نرم باید تا رطوبت نسبی محیطی راه

 متر  2000کارکرد بدون نیاز به کاهش ظرفیت تا ارتفاع  ❖

متر ارتفاع نیز با کاهش   4000متر ارتفاع بدون کاهش ظرفیت عملکرد داشته باشد و تا  2000انداز نرم باید تا راه

 برداری باشد. ظرفیت قابل بهره 

 کیلووات  75های بالای مجهز به فن داخلی در توان ❖

کیلووات   75های زیر  انداز باید در توان راه های پایین،  با توجه به عدم تولید گرمای شدید در تریستورهای در توان

  75های بالای  حجیم تامین گردد. در مدل   سینکسازی آن به صورت بهینه با تعبیه هیتفاقد فن بوده و خنک 

 سازی بهتر باشد.های داخلی برای خنک کیلووات تجهیز باید مجهز به فن 



 درصد 10ولت با تولرانس  380عملکرد در ولتاژ قدرت  ❖

بدون ایجاد مشکل برای خود یا الکتروموتور به عملکرد    % 10های ولتاژ شبکه تا  انداز نرم باید بتواند در نوسانراه

 خود ادامه دهد.  

 سیمه کنترل فرمان دوسیمه و سه ❖

ای و یا استارت/استپ  سیمه برای استارت/استپ لحظه   3سیمه و    2اندازم نرم باید از هر دو روش کنترل فرمان  راه

 به صورت خودنگهدار پشتیبانی کند.  

 ورودی دیجیتال 5مجهز به  ❖

 ریزی باشند.ها قابل برنامه عدد از آن  2ورودی دیجیتال باشد که حداقل   5انداز نرم باید مجهز به راه

 مجهز به یک خروجی آنالوگ ❖

 انداز نرم باید مجهز به یک خروجی آنالوگ قابل تنظیم جریانی یا ولتاژی باشد.راه

 آمپر  5ولت  250مجهز به سه رله خروجی   ❖

 ها قابل تنظیم باشد. رله خروجی باید که حداقل یک عدد از آن  3انداز نرم باید مجهز به راه

 پشتیبانی از اتصال عادی و مثلث داخلی  ❖

انداز نرم باید از هر دو نوع اتصال قدرت عادی سه فاز به موتور، و اتصال قدرت مثلث داخلی شش سیمه پشتیبانی  راه

 بالا یا نیازمند گشتاور بالا وجود داشته باشد. اندازی الکتروموتورهای توان کند تا در مواقع اضطراری قابلیت راه 

 عدد  20حافظه خطا  ❖

 خطای آخر رخ داده را در حافظه خود ثبت  کند و قابل نمایش باشد.  20انداز نرم باید راه

 


